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(54) Bezeichnung: Drehendes Wasserfahrgeschaft

(57) Zusammenfassung: Wasserfahrgeschaft (1) mit min-
destens einem Wasserfahrzeug (20), das in einem Ge-
wasser bewegbar ist, und einem vom Wasser getragenen
Schwimmkérper (23) mit Platzen zur Aufnahme von Fahr-
gasten, wobei eine Plattform (10) vorgesehen ist, welche in
einem Ruhezustand des Wasserfahrgeschafts (1) aus der
Wasseroberflache (4) des Gewassers herausragt und in ei-
nem Betriebszustand unter der Wasseroberfliche (4) liegt.
Vorteil: Die Fahrgaste kénnen trockenen Fules im Ruhezu-
stand des Wasserfahrgeschéfts zu ihren Platzen in den Was-
serfahrzeugen gelangen.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Wasserfahrgeschaft
mit einem Wasserfahrzeug, das vorzugsweise im Ge-
wasser bewegt wird und einen vom Wasser getrage-
nen Schwimmkoérper mit Platzen zur Aufnahme von
Fahrgasten aufweist.

[0002] Ein derartiges Wasserfahrgeschéaft ist z. B.
aus DE 10 2004 062 315 A1 bekannt. Der vom Was-
ser getragene Schwimmkdrper ist mit einem Fahr-
werk, das von einer am Gewasserboden angeordne-
ten Schiene geflhrt ist, derart gelenkig verbunden,
dass er begrenzte Quer- bzw. Hubbewegungen ge-
geniber dem Fahrwerk durchfiihren kann. Dabei wird
das Fahrwerk in einer Ausflhrungsform mittels ei-
nes Uber Umlenkrollen geflhrten Zugseiles durch das
Gewasser gezogen. Bei diesem Wasserfahrgeschaft
handelt es sich also um ein mit Schienen ausgestatte-
tes Wasserfahrgeschéaft, bei dem die einzelnen Was-
serfahrzeuge entlang des Schienenverlaufes in ei-
nem Art Bachbett entlang fahren.

[0003] Fur solche an Schienen gebundene Wasser-
fahrzeuge beschreibt die DE 10 2006 053 664 B3
unterhalb des Wasserfahrzeuges einen besonderen
Schwimmkdrper vorzusehen, welcher an einem Rah-
men drehbar gelagert ist. An der Unterseite des
Schwimmkdérpers ist ein mit diesem verbundenes
Schaufelrad so angeordnet, dass der Schwimmkor-
per bei Fahrt durch das Gewasser in Drehbewegung
versetzt wird. Fahrgaste kénnen diese Wasserfahr-
zeuge Uber eine besondere Landeplattform an der
Haltestelle des Wasserfahrgeschafts besteigen, wo-
bei an dieser Haltestelle die Wasserfahrzeuge sanft
andocken mussen.

[0004] Ein weiteres Wasserfahrgeschaft, das auf
innerhalb eines Bach- oder Flussbettes laufende
Schienen angewiesen ist, ist in EP 1 671 686 B1
beschrieben. Der Schwimmkdrper und das Fahrwerk
sind dort Uber Kupplungselemente zueinander ge-
koppelt. Die Kupplungselemente sorgen daflr sor-
gen, dass der Schwimmkdrper nach Absinken des
Fahrwerks des Wasserfahrzeugs festgelegt wird.

[0005] Ein drehendes Wasserfahrgeschaft, nadmlich
ein Wasserkarussell, ist aus CH 183488 bekannt.
Dieses drehende Wasserfahrgeschaft verfugt Uber
einen Schwimmkérper mit Platzen zur Aufnahme von
Fahrgasten. Der Schwimmkorper ist dabei als ring-
férmige, schwimmfahige Schale ausgestattet, in dem
Sitze zur Aufnahme von Personen angeordnet sind.
Der ringférmige Schwimmkorper kann dabei drehbar
um einen Mast oder einen Anker im Wasser gela-
gert und um seine Befestigungsstelle mittels Rudern
oder mittels Hilfsmotor drehbar angeordnet sein. Am
aufReren Rand des Schwimmkdrpers kann z. B. ein
schraggestelltes Brett vorgesehen sein, von welchem
sich die Badegaste bei gentigend rascher Drehung
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ins Wasser schleudern lassen kénnen. Darlber hin-
aus kénnen Seile oder Ringe am Schwimmkdrper an-
gebracht sein, damit sich im Wasser schwimmende
Personen mitschleppen lassen kénnen. Ein Zugang
zu den im Schwimmkorper vorgesehenen Sitzen wird
Uber eine Fallbriicke, die die Fahrgaste Uberqueren
mussen, bewerkstelligt.

[0006] Die vorliegende Erfindung hat das Ziel, ein
drehendes Wasserfahrgeschaft bereitzustellen, bei
dem die Fahrgaste auf einfachere Weise trockenen
FuRes zu ihren Platzen in den Wasserfahrzeugen ge-
langen kdnnen.

[0007] Dieses Ziel wird durch ein drehendes Was-
serfahrgeschaft erreicht mit den Merkmalen des An-
spruchs 1.

[0008] Weiterbildungen der Erfindung sind Gegen-
stand der Unteranspriiche.

[0009] Die Erfindung beruht also im Wesentlichen
darauf, eine ein- oder mehrteilige Plattform, insbe-
sondere einen Drehteller vorzusehen, die bzw. der
in einem Ruhezustand des Wasserfahrgeschéafts aus
der Wasseroberflache herausragt, so dass die Fahr-
gaste zu ihren Wasserfahrzeugen gehen kdnnen.

[0010] In einer Weiterbildung der Erfindung kann die
Plattform mehrteilig ausgebildet sein und dabei ro-
tieren. Es hat sich z. B. als glinstig erwiesen, auf
einer vorzugsweise kreisférmigen Plattform mehrere
kleinere kreisférmige Einzelplattformen zu platzieren.
Dabei kdnnen sowohl die groRe Plattform als auch
die Einzelplattformen in Drehung versetzt werden.

[0011] In einer besonderen Weiterbildung der Erfin-
dung ist vorgesehen, dass ein einziger Antrieb fur die
rotierende Bewegung des gesamten Wasserfahrge-
schafts, also der Plattform und der gegebenenfalls
vorgesehenen Einzelplattformen, sorgt. Der Antrieb
kann dabei als Zahnkranzantrieb oder Zahnriemen-
antrieb aber auch als Seilzugantrieb ausgebildet sein.
Die gesamte Anordnung kann nach Art eines Plane-
tengetriebes aufgebaut werden, wobei die einzelnen
Sonnenrader den Einzelplattformen entsprechen.

[0012] Auf jeder der Einzelplattformen befinden sich
vorzugsweise mehrere Wasserfahrzeuge mit ihren
jeweiligen Schwimmkorpern, wobei die Wasserfahr-
zeuge sich selbst wiederum drehen. Das Drehen der
Wasserfahrzeuge erfolgt in bevorzugter Weise an-
triebslos, d. h. ohne motorischen Antrieb. Hierfiir ver-
fugen die Wasserfahrzeuge an der Unterseite ihres
Schwimmkérpers Uber die aus DE 10 2006 053 664
bekannten Schaufelrader. Die Wasserfahrzeuge sind
dabei im Betriebszustand des Wasserfahrgeschafts
zwar axial festgelegt, kénnen sich jedoch beim Dre-
hen der Einzelplattformen aufgrund der damit verbun-
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denen Bewegung der Schaufelrdder im Wasser ohne
motorischen Antrieb drehen.

[0013] Bei einer anderen Weiterbildung der Erfin-
dung ist daflr gesorgt, dass die Wasserfahrzeuge im
Ruhezustand, d. h. bei aus der Wasseroberflache ra-
genden Plattform, festgelegt sind. Ein solches Fest-
legen des Wasserfahrzeuges im Ruhezustand des
Wasserfahrgeschafts stellt sicher, dass die Fahrgas-
te das Wasserfahrzeug gefahrlos betreten kénnen,
weil dieses nicht mehr schwankt und auch nicht mehr
dreht.

[0014] Wenngleich die Plattform auf beliebige Art
und Weise im Ruhezustand aus dem Wasser heraus-
gehoben werden kann, liegt es auch im Rahmen der
Erfindung, anstelle die Plattform zu heben, den Was-
serstand im Wasserfahrgeschaft so zu erniedrigen,
dass dieser auf die Hohe der Plattform oder bevor-
zugterweise etwas unterhalb der Plattform liegt. Auch
dann kénnen die Fahrgaste trockenen FuBes zu den
einzelnen Wasserfahrzeugen gelangen.

[0015] Eine besonders einfache Art und Weise, die
Plattform aus der Wasseroberflache herauszuheben,
besteht beispielsweise darin, dass am Ende einer Be-
triebsfahrt des Wasserfahrgeschaftes Hebekeile un-
ter die Plattform geschoben werden, so dass ein dar-
auffolgendes weiteres, langsames Drehen der Platt-
form und ein gleichzeitiges weiteres radiales Ein-
schieben der Hebekeile unter die Plattform die Platt-
form entlang der Schragen der Hebekeile anhebt. Der
besondere Vorteil einer solchen Anordnung liegt dar-
in, dass das Heben der Plattform gleichzeitig mit ei-
nem langsamen Weiterdrehen der Plattform erreicht
wird. Die einzelnen Keile miissen lediglich von au-
Rerhalb her radial unterhalb die Plattform geschoben
werden. Ein Anheben der Plattform ist jedoch auch
mdoglich, wenn nur die Hebekeile ohne Drehung der
Plattform langsam unter diese geschoben werden.
Sind die Fahrgéaste in die Wasserfahrzeuge einge-
stiegen bzw. aus diesen ausgestiegen und ist sicher-
gestellt, dass keine Fahrgaste mehr auf der Plattform
oder den Einzelplattformen stehen, kénnen die Gleit-
keile wieder langsam unterhalb der Plattform bzw.
Einzelplattformen herausgezogen werden, so dass
sich die Plattform bzw. die Einzelplattformen wieder
unter den Wasserspiegel senken kdnnen.

[0016] Selbstverstandlich kann das Anheben und
Absenken der Plattform bzw. Einzelplattformen auch
durch jede andere geeignete Hebevorrichtung erfol-
gen. So kann die Hebevorrichtung nach einem wei-
teren Vorschlag der Erfindung aus wenigstens einer
unterhalb der Plattform angeordneten, sich in Dreh-
richtung erstreckenden Auffahrrampe sowie wenigs-
tens einem der Plattform zugeordneten Stltzrad be-
stehen, welches derart radial verschiebbar ist, dass
es bei weiterer Verdrehung der Plattform auf die Auf-
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fahrrampe auflauft, wodurch die Plattform Uber die
Wasseroberflache gehoben wird.

[0017] Es hatsich als glinstig erwiesen, die Plattform
und/oder die Einzelplattformen jeweils mit einer Viel-
zahl von Offnungen zu versehen, so dass beim Anhe-
ben der Plattform oder beim Absenken des Wasser-
spiegels im Wasserfahrgeschaft ein méglichst gerin-
ger Widerstand durch die Plattform gegeben ist. Die
Plattform kann dabei, bei gleicher Kraft unterstellt,
schneller angehoben werden bzw. der Wasserspie-
gel schneller abgesenkt werden, da das Wasser auch
durch die Offnungen der Plattform abflieRen kann.

[0018] Wie bereits weiter oben erwahnt, verfl-
gen die Schwimmkdrper der Wasserfahrzeuge Uber
Schaufelrader, die sich bei Bewegung der Platt-
form oder der Einzelplattformen und der damit sich
einstellenden Stromung flr ein automatisches Dre-
hen des Wasserfahrzeuges sorgen. Dieser Effekt
kann noch dadurch verstarkt werden, dass unterhalb
des Wasserspiegels des Wasserfahrgeschaftes ei-
ne Strdmungsanlage, insbesondere Strdmungspum-
pen, vorgesehen sind, die unterhalb der Plattform
in Richtung der einzelnen Wasserfahrzeuge und der
dort angeordneten Schaufelrédder blasen. Beim Vor-
beifahren der einzelnen Wasserfahrzeuge an diesen
Strémungspumpen verstarkt sich der Dreheffekt der
Wasserfahrzeuge.

[0019] Das erfindungsgemafie Wasserfahrgeschaft
mit seinen sich drehenden Plattformen, unter wel-
chen die Drehmechanik angeordnet ist, sowie der
kentersicheren Aufhangung der Wasserfahrzeuge
sowie der begrenzten Wassertiefe bietet ein hohes
Mal an Sicherheit, da hierdurch praktisch ausge-
schlossen ist, dass ins Wasser stlirzende Fahrgaste
verletzt werden oder gar ertrinken.

[0020] Das drehende Wasserfahrgeschaft nach der
Erfindung wird im Zusammenhang mit mehreren Fi-
guren nachfolgend néher erlautert.

[0021] Es zeigen:

drehbaren Wasserfahrgeschaftes mit einer sich dre-
henden Plattform sowie mit vier sich drehenden Ein-
zelplattformen, auf denen jeweils drei Wasserfahr-
zeuge angeordnet sind,

[0023] Fig. 2 ein Ausflhrungsbeispiel fiir ein viersit-
ziges Wasserfahrzeug,

[0024] Fig. 3 das Wasserfahrgeschaft von Fig. 3 in
Seitenansicht,

und unterhalb der Wasseroberflache liegenden Platt-
form mit Hebekeilen,
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[0026] Fig.4 den prinzipiellen Aufbau eines weiteren
Ausflihrungsbeispieles eines drehbaren Wasserfahr-
geschafts mit drei sich zueinander drehenden Einzel-
plattformen,

mit einer Haltevorrichtung fir drei Wasserfahrzeuge,

[0028] Fig. § ein Detail der Lagerstelle eines Was-
serfahrzeuges an einer Einzelplattform,

[0029] Fig. 7 bis Fig. 18 verschiedene Varianten von
moglichen Plattformen des drehenden Wasserfahr-
geschaftes.

[0030] In den nachfolgenden Figuren bezeichnen
gleiche Bezugszeichen gleiche Teile mit gleicher Be-
deutung, sofern nichts anderes angegeben ist.

nes drehenden Wasserfahrgeschaftes in perspektivi-
scher Darstellung gezeigt. Das Wasserfahrgeschaft
ist allgemein mit dem Bezugszeichen 1 bezeichnet.
Das Wasserfahrgeschaft weist eine kreisrunde Au-
Renkontur mit einer Berandung 2 auf. Innerhalb die-
ser Berandung 2 befindet sich eine drehende Platt-
form 10, die nahe bis an die Berandung 2 des Was-
serfahrgeschafts 1 reicht. Diese Plattform 10 ist als
Drehteller ausgebildet und kann durch noch zu er-
lauternde, geeignete Antriebsmittel um die zentrale
Achse A beispielsweise im Uhrzeigersinn drehen. Auf
bzw. innerhalb dieser Plattform 10 bzw. dieses Dreh-
tellers befinden sich mehrere, im dargestellten Aus-
flhrungsbeispiel vier, Einzelplattformen 11, welche
ebenfalls drehbar um deren jeweiligen Achse ange-
ordnetsind. Die Drehachsen der Einzelplattformen 11
sind mit den Bezugszeichen B bezeichnet. Wie er-
sichtlich, sind die Einzelplattformen 11 wiederum als
Drehteller ausgebildet. Durch geeignete Antriebsmit-
tel drehen diese Einzelpattformen 11 vorzugsweise in
entgegengesetzte Richtung als die Plattform 10, hier
also beispielsweise gegen den Uhrzeigersinn.

[0032] Von den Einzelplattformen 11 werden meh-
rere Wasserfahrzeuge 20 gehalten. Solche Wasser-
fahrzeuge sind beispielsweise aus der eingangs zi-
tierten DE 10 2006 053 664 B3 flr sich genommen
bereits bekannt. Diese Wasserfahrzeuge 20 sind ver-
teilt auf den Einzelplattformen 11 platziert und kénnen
ebenfalls um ihre jeweilige Achse in noch zu erldu-
ternder Art und Weise rotieren.

[0033] Ein Ausfiihrungsbeispiel eines geeigneten
verflgt Uber einen geeigneten Schwimmkorper 23,
auf welchen mehrere Sitzplatze 21 fiir Fahrgaste an-
geordnet sind. Die Anzahl der Sitzplatze ist belie-
big und nur von der Grble der Anlage abhangig.
Die Wasserfahrzeuge 20 kénnen, um den Fahr- und
Spielspal® zu erhdhen, mit Spritzpistolen 22 ausge-
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stattet sein. ZweckmaRigerweise verfligen die Was-
serfahrzeuge 20 Uber eine umlaufende Berandung,
in welche Aussparungen 24 eingelassen sind, um
das Be- und Entsteigen des Wasserfahrzeuges 20 fur
Fahrgaste zu erleichtern.

[0034] Im Fahrbetrieb, d. h. bei rotierender Plattform
10 sowie sich ebenfalls drehenden Einzelplattformen
11 und vorzugsweise auch drehenden Wasserfahr-
zeugen 20, ist das Wasserfahrgeschaft 1 innerhalb
der Berandung 2 so hoch mit Wasser beflllt, dass
aus der Wasseroberflache lediglich die Wasserfahr-
zeuge 20 mit ihren Sitzplatzen herausragen. Fir die
Fahrgaste entsteht damit der Eindruck, dass die ein-
zelnen Wasserfahrzeuge 20 auf der Wasseroberfla-
che schwimmen und darUber hinaus keine weiteren
Halteelemente vorhanden sind.

[0035] Damit es aber den Fahrgasten mdglich ist,
zu den einzelnen Wasserfahrzeugen 20 trockenen
FuRes zu gelangen, sind Mittel vorgesehen, welche
im Ruhezustand des Wasserfahrgeschéftes, d. h. bei
nicht mehr rotierender Plattform 10 sowie nicht mehr
rotierenden Einzelplattformen 11, der Wasserspiegel
unterhalb der Plattform 10 und unterhalb der Einzel-
plattformen 11 liegt. Dies kann entweder dadurch er-
reicht werden, dass das im Wasserfahrgeschaft 1 be-
findliche Wasser so weit abgelassen wird, dass der
Wasserspiegel unter der Plattform 10 bzw. der Ein-
zelplattform 11 liegt. Es kann jedoch ebenfalls eine
geeignete Hebeeinrichtung vorgesehen werden, die
die Plattform 10 und die Einzelplattformen 11 zusam-
men mit den Wasserfahrzeugen 20 Uber den Was-
serspiegel hinaushebt.

[0036] Anhand der Fig. 3 und Fig. 3a wird eine
solche Hebeeinrichtung schematisch beschrieben.

Fig. 1 im Schnitt, wobei sich der Wasserspiegel 4
oberhalb der Plattform und oberhalb der Einzelplatt-
formen 11 befindet. Sofern der Wasserspiegel 4 ober-
halb der Plattform 10 und der Einzelplattform 11 liegt,
ist das Wasserfahrgeschaft bereit flir den Betriebs-
zustand, also bereit fiir den Fahrbetrieb. Die Platt-
form 10 und die Einzelplattformen 11 kdnnen drehen.
Die einzelnen Wasserfahrzeuge 20 scheinen, in die-
sem Betriebszustand auf der Wasseroberflache 4 zu
schwimmen.

[0037] In Fig. 3a ist schematisch dieser Betriebszu-
stand skizziert. Die Plattform 10 befindet sich unter-
halb der Wasseroberflache 4. Dabei stitzt sich die
Plattform 10 randseitig an einer Schrage von Hebe-
keilen 60 ab. Um nun die Plattform 10 Uber die Was-
seroberflache 4 zu heben und damit das Wasserfahr-
geschaft 1 in seinen Ruhezustand zu bringen, bei
dem die Fahrgaste trockenen Fulies die einzelnen
Wasserfahrzeuge 20 erreichen bzw. verlassen kén-
nen, wird Uber eine geeignete Vorschubeinrichtung
dafiir gesorgt, dass sich die Hebekeile 60 aufeinan-
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der zu bewegen entlang der dargestellten Pfeile Z.
Ein Aufeinanderzubewegen der Hebekeile 16 fiihrt
dazu, dass sich die randseitig an den Hebekeilen 60
abstltzende Plattform 10 entlang der Schragen der
Hebekeile 60 nach oben bewegt. Die Hebekeile 16
werden dabei so weit aufeinander zubewegt, dass
die Plattform 10 aus der Wasseroberflache 4 heraus-
taucht und in einer Lage zu stehen kommt, die in
Fig. 3a mit 10" strichliniert gezeichnet ist. Die End-
stellung der Hebekeile 60 ist ebenfalls durch strichli-
niert gezeichnete Hebekeile 60’ angedeutet. Das He-
ben der Plattform 10 kann bei ruhender Plattform 10
aber auch bei um die Achse A drehender Plattform
10 erfolgen.

fugt die Plattform 10 (iber eine Vielzahl von Offnun-
gen, um den Wasserwiderstand beim Anheben der
Plattform 10 so gering wie méglich zu halten.

[0039] Fig. 4 zeigt in Draufsicht die Ausflhrungs-
form eines weiteren maéglichen, drehbaren Wasser-
fahrgeschaftes, bei dem auf einer drehenden Platt-
form 10 drei drehende Einzelplattformen 11 angeord-
net sind, wobei die einzelnen Antriebskomponenten
gut zu erkennen sind. Das in Fig. 4 dargestellte Was-
serfahrgeschaft 1 verfigt Uber die bereits beschrie-
bene Berandung 2, innerhalb der die drehende Platt-
form 10 angeordnet ist. Diese drehende Plattform 10
ragt bis nahe an die Berandung 2 des Wasserfahr-
geschaftes 1. Die Plattform 10 sitzt auf einem Dreh-
kreuz 36 und ist mit diesem feststehend verbunden.
Dieses Drehkreuz 36 ist mittig drehbar um die Achse
A gelagertund an einem ersten Zahnkranz 35 festste-
hend, z. B. durch Verschraubung, angebunden. Die-
ser erste Zahnkranz 35 ist im dargestellten Ausflih-
rungsbeispiel mit einer der Berandung 2 zugewand-
ten Verzahnung 35a versehen. Diese Verzahnung
35a kammt mit einem ersten Zahnrad 33, das zwi-
schen der Berandung 2 und dem ersten Zahnkranz
35 angeordnet ist. Dieses erste Zahnrad 33 ist dar-
Uber hinaus Uber einen Riemen 32 oder Seilzug an
einen Motor 31 einer Antriebseinrichtung 30 gekop-
pelt. Eine Drehung des Motors 31 der Antriebsein-
richtung 30 sorgt fiir eine Drehung des Zahnrades 33,
wodurch der erste Zahnkranz 35 samt darauf befind-
lichem Drehkreuz 36 und darauf befestigter Plattform
10 in Drehung kommt.

[0040] Die Plattform 10 weistim Winkel von 120° zu-
einander angeordnete scheibenférmige Ausschnitte
auf, in denen Einzelplattformen 11 liegen. Die Ein-
zelplattformen 11 sind wiederum als Drehteller aus-
gebildet und verfligen jeweils tber eine eigene mit-
tige Drehachse B. Jede der drei Drehachsen B ist
Uber ein zweites Drehkreuz 40 um die Drehachse A
des Wasserfahrgeschaftes 1 drehbar gelagert. Das
zweite Drehkreuz 40 ist feststehend zum ersten Dreh-
kreuz 36 angeordnet. Die beiden Drehkreuze 36 und
40 kdnnen auch einteilig ausgebildet sein.
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[0041] Zuséatzlich befindet sich unterhalb jeder der
Einzelplattformen 11 ein drittes Drehkreuz 39. Diese
dritten Drehkreuze 39 verfligen jeweils Uber drei im
Winkel von 120° zueinander angeordnete Haltestan-
gen, an denen endseitig die jeweiligen Wasserfahr-
zeuge 20 in noch zu erlauternder Art und Weise be-
festigt sind. Die dritten Drehkreuze 39 jeder Einzel-
plattform 11 sind drehfest mit der jeweiligen Einzel-
plattform 11 verbunden.

[0042] Die Drehung der Einzelplattform 11 wird da-
durch erreicht, dass an der Achse B jeder Einzelplatt-
form 11, wie in Fig. 8§ dargestellt, drehfest ein zwei-
tes Zahnrad 37 befestigt ist. Dieses zweite Zahnrad
37 kdmmt mit einem zweiten Zahnkranz 38, welcher
zwischen dem Zentrum, also der Achse A, und dem
ersten Zahnkranz 35 angeordnet ist. Da das zweite
Drehkreuz 40 feststehend zu dem ersten Drehkreuz
36 ausgebildet ist, flhrt eine Drehung der Plattform
10 selbsttétig zu einer Drehung des zweiten Dreh-
kreuzes 40 um die Achse A. Weil am Ende der jewei-
ligen Haltearme des Drehkreuzes 40 die Einzelplatt-
formen 11 festgelegt sind, bewegen sich die Einzel-
plattformen 11 ebenfalls um die Achse A. Die Bewe-
gung der Einzelplattformen 11 um die Achse A fihrt
wiederum durch den kdmmenden Eingriff der zwei-
ten Zahnrader 37 mit dem ortsfest stehenden zweiten
Zahnkranz 38 dazu, dass sich die Drehkreuze 39 um
die Achse B drehen.

[0043] Wird also der Motor 31 der Antriebseinrich-
tung 30 durch Bestromung in Bewegung gesetzt, so
fuhrt dies Ober das erste Zahnrad 33 zur Rotation
des ersten Zahnkranzes 35 und damit automatisch
zur Rotation der Plattform 10. Gleichzeitig rotieren die
Einzelplattformen 11 um die Achse A und zugleich die
Wasserfahrzeuge 20 um die Achsen B der jeweiligen
Einzelplattformen 11. Diese Rotation der Einzelkom-
ponenten erfolgt mit nur einer einzigen Antriebsein-
richtung 30, die bevorzugterweise, wie in Fig. 4 dar-
gestellt ist, auRerhalb der Berandung 2 des Wasser-
fahrgeschaftes 1 angeordnet und deshalb leichter zu
warten ist als solche Antriebe, die sich unterhalb des
Wasserfahrgeschaftes 1 befinden.

[0044] Zum Anheben der Plattform 10 kénnen be-
liebige Hebevorrichtungen vorgesehen werden. Im
Ausflihrungsbeispiel von Fig. 4 sind vier Hebekei-
le 60 aullerhalb des Wasserfahrgeschafts 1 ange-
deutet, welche in Bewegungsrichtung Z, die radial
zur Achse A verlauft, verfahrbar sind. Ein Einschie-
ben der Hebekeile 60 in der bereits erlauterten Art
und Weise sorgt fir ein Anheben der Plattform 10,
so dass die Plattform 10 aus der Wasseroberflache
des Fahrgeschaftes heraustauchen kann. Ein Anhe-
ben der Plattform 10 fihrt automatisch auch zu einem
Anheben der Einzelplattformen 11. Dies wird durch
Koppelelemente 62 erreicht, welche am Rand der
kreisféormigen Ausschnitte der Plattform 10 befestigt
sind und laschenférmig unter die Einzelplattformen

5/15



DE 10 2009 053 439 A1

11 greifen. Die Koppelelemente 62 sind beispielswei-
se im Abstand von 120° zueinander an den kreisfor-
migen Offnungen, in die die Einzelplattformen 11 ein-
gesetzt sind, angeordnet. Diese Koppelelemente 62
untergreifen beim Anheben der Plattform 10 die Ein-
zelplattformen 11 und nehmen diese beim Anheben
der Plattform 10 mit, so dass die Einzelplattformen
11 ebenfalls angehoben werden, ohne dass separate
Hebemittel unter den Einzelplattformen 11 vorgese-
hen werden missen.

[0045] Um den Widerstand des Wassers beim Anhe-
ben der Plattform 10 und der Einzelplattformen 11 zu
minimieren, weisen sowohl die Plattform 10 als auch
die Einzelplattformen 11 eine Vielzahl von Offnungen
11a auf, durch welche das Wasser hindurchflielen
kann. Der Ubersichtlichkeit wegen sind die Vielzahl

gestellt.

[0046] In Fig. & und Fig. 6 sind Details der Befes-
tigung der einzelnen Wasserfahrzeuge 20 am Dreh-
kreuz 39 bzw. an den Haltearmen dieses Dreh-
kreuzes 39 gezeigt. Jedes der Wasserfahrzeuge
20 in Fig. 5 ist flr sechs Personen ausgelegt und
weist hierflir auch sechs Spritzpistolen 22 auf. Der
Schwimmkorper 23 jedes Wasserfahrzeuges 20 ist
an seiner Unterseite mit den bereits erwahnten
Schaufeln 25 versehen, die bei einer rotierenden Be-
wegung des Drehkreuzes 39 dafiir sorgen, dass sich
auch jedes Wasserfahrzeug 20 um seine eigene Ach-
se X dreht. Jedes der Wasserfahrzeuge 20 verfugt
Uber einen Befestigungsbolzen 26. Dieser Befesti-
gungsbolzen 26 ist entlang der Achse X verfahrbar
in einem Lager 201 angeordnet. Das Lager 201 ist
in einer Offnung der Einzelplattform 11 platziert. An
seinem oberen Ende verflgt der Befestigungsbolzen
26 Uber ein Gelenklager 202, um das sich das Was-
serfahrzeug 20 herumdrehen kann und sich um einen
vorgegebenen Winkel kippen lasst. Dadurch entsteht
bei einem Fahrgast der Eindruck, wenn das Was-
serfahrzeug 20 auf der Wasseroberflache schwimmt,
dass es scheinbar frei beweglich ist.

[0047] Durch die in Fig. & dargestellte Anordnung
und die in Richtung der Achse X frei verschiebbaren
Anordnung schwimmt das Wasserfahrzeug 20 beim
Aufsetzen auf Wasser.

[0048] In Fig. § sind noch mehrere Haltebolzen 27
zu erkennen, die sich aus dem Schwimmko&rper 23
des Wasserfahrzeuges 20 radial heraus erstrecken.
Diese Haltebolzen 27 sorgen daflr, dass die Bolzen
27 beim Herausheben der Einzelplattformen 11 aus
der Wasseroberflache an Offnungen innerhalb der
Einzelplattformen 11 aufliegen und sich dort abstit-
zen kénnen. Hierdurch ist eine Sicherung und ein
Festlegen der Wasserfahrzeuge 20 im Ruhezustand
des Wasserfahrgeschafts 1 sichergestellt.
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[0049] Inden Fig. 7 bis Fig. 18 sind in Prinzipdarstel-
lungen verschiedene Varianten des drehbaren Was-
serfahrgeschaftes 1 nach der Erfindung gezeigt. Die
bereits bekannten Bezugszeichen werden weiter ver-
wendet. In Fig. 7 ist lediglich eine einzige sich dre-
hende Plattform 10 dargestellt, auf der mehrere Was-
serfahrzeuge 20 angeordnet sind.

[0050] Fig. 8 zeigt ein sich drehendes Wasserfahr-
geschaft1 mit einer drehenden Plattform 10 innerhalb
der sich eine zweite, kreisrunde Einzelplattform 11
befindet. Die Plattform 10 und die Einzelplattform 11
bewegen sich entsprechend der in Fig. 8 dargestell-
ten Pfeile gegenlaufig im Betrieb des Wasserfahrge-
schaftes.

[0051] Fig. 8 zeigt in Draufsicht die Darstellung von
Fig. 3 und Fig. 18 zeigt eine ahnliche Darstellung wie
in Fig. 8, allerdings sind hier vier sich drehende Ein-
zelplattformen 11 vorgesehen.

Bezugszeichenliste

1 Wasserfahrgeschaft
2 Berandung

3 Boden

4 Wasserspiegel, Wasseroberflache
10 Plattform

10' gehobene Plattform
1" Einzelplattform

11a Offnungen

20 Wasserfahrzeug

21 Sitzplatz

22 Spritzpistole

23 Schwimmkorper

24 Ausnehmung

25 Schaufelrad

26 Befestigungsbolzen
27 Haltebolzen

201 Lager

202 Gelenklager

30 Antriebseinrichtung
3 Motor

32 Riemen, Seilzug
33 erstes Zahnrad

35 erster Zahnkranz
35a Verzahnung

36 Drehkreuz

37 zweites Zahnrad

38 zweiter Zahnkranz
39 Drehkreuz

40 Drehkreuz

60 Hebekeil

60’ verschobener Hebekeil
62 Koppelelement

Drehachse der Plattform
Drehachse der Einzelplattform
Achse des Wasserfahrzeuges
Pfeil

Bewegungsrichtung

NUITXwm>»
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Patentanspriiche

1. Wasserfahrgeschaft mit mindestens einem Was-
serfahrzeug (20), das vorzugsweise im Gewasser
bewegbar ist, und einem vom Wasser getragenen
Schwimmkérper (23) mit Platzen (21) zur Aufnahme
von Fahrgasten aufweist, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Plattform (10, 11) vorgesehen ist, welche
in einem Ruhezustand des Wasserfahrgeschafts (1)
aus der Wasseroberflache (4) des Gewassers her-
ausragt und in einem Betriebszustand unter der Was-
seroberflache liegt.

2. Wasserfahrgeschaft nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Plattform (10, 11) mehrtei-
lig ausgebildet ist.

3. Wasserfahrgeschéft nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Plattform (10, 11)
rotierend angeordnet ist.

4. Wasserfahrgeschaft nach Anspruch 2 und 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Plattform (10, 11)
mehrere rotierende Einzelplattformen (11) aufweist.

5. Wasserfahrgeschaft nach einem der Anspriiche
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Wasser-
fahrgeschaft (1) von einem einzigen Antrieb (30), der
vorzugsweise aulerhalb der Plattform (10, 11) ange-
ordnet ist, angetrieben wird.

6. Wasserfahrgeschaft nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, dass der Antrieb (30) mit einem
Zahnkranz (35) gekoppelt ist, welcher die Plattform
(10) oder die Einzelplattformen (11) antreibt.

7. Wasserfahrgeschaft nach einem der Anspriiche
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb
(30) Uber einen Riemen (32) mit der Plattform (10)
oder den Einzelplattformen (11) gekoppelt ist.

8. Wasserfahrgeschaft nach einem der Anspriiche
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Wasser-
fahrzeuge (20) mit ihrem jeweiligen Schwimmkérper
(23) im Ruhezustand an der Plattform (10) oder den
Einzelplattformen (11) festgelegt und im Betriebszu-
stand fur eine Drehbewegung und/oder Kippbewe-
gung freigegeben sind.

9. Wasserfahrgeschaft nach einem der vorigen An-
sprliche, dadurch gekennzeichnet, dass eine Hebe-
vorrichtung vorgesehen ist, die die Plattform (10) und/
oder Einzelplattform (11) im Ruhezustand aus der
Wasseroberflache (4) heraushebt.

10. Wasserfahrgeschaft nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hebevorrichtung Hebekei-
le (60) vorsieht, welche unter die Plattform (11) ge-
schoben werden, so dass bei einer weiteren Verdre-
hung der Plattform (10) diese an Schrégen der Hebe-
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keile entlang gleitet und so Uber die Wasseroberfla-
che gehoben wird.

11. Wasserfahrgeschéaft nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hebevorrichtung aus we-
nigstens einer unterhalb der Plattform angeordneten,
sich in Drehrichtung erstreckenden Auffahrrampe so-
wie wenigstens einem der Plattform zugeordneten
Stitzrad besteht, welches derart radial verschiebbar
ist, dass es bei weiterer Verdrehung der Plattform auf
die Auffahrrampe auflauft, wodurch die Plattform lber
die Wasseroberflache gehoben wird.

12. Wasserfahrgeschaft nach Anspruch 10 oder
11, dadurch gekennzeichnet, dass Koppelelemente
(62) vorgesehen sind, welche bei einem Heben der
Plattform (10) daflrr sorgen, dass die Einzelplattform
(11) selbsttétig mitgehoben werden.

Es folgen 7 Blatt Zeichnungen
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Anhéngende Zeichnungen
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FIG 2

FIG 3a
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FIG4
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